Document n°L Controler les

Nature du document

ef de masse du caleulateur gesfion meteur

motorisation

lizisons 'allimentation Mg

SAVOIRS ASSOCIES S22

Eleve Fiche confirat
Schema eleclrnque de cablage ‘F' =

NOM : Compétences visées ¥ TR

Prénom : C13C22 C31C41 R

Pré-requis : Connaissance de I’outillage

Objectif : Etre capable de lire et de décoder les trois
schémas principaux électriques constructeur (schéma de
principe, d'implantation et de cablage).Etre capable
d'utiliser les outils de mesures électriques (voltmetre et
ohmmeétre) pour vérifier I'isolement, la continuité et
la présence de résistance liaisons du calculateur

On donne :

SUPPORT : moteur au banc

DOSSIER TECHNIQUE : Document constructeur,
document de guidance, document ressource

OUTILLAGE : Une boite a bornes Un multimetre

LIEU : Atelier DUREE : 4 Heures

Observation du client
Le véhicule ne démarre pas.

Diagnostic du réceptionnaire Le circuit de
démarrage fonctionne. Controler et vérifier les
alimentations et la masse du calculateur gestion
moteur.

Doc. Citroen

Schéma électrique de principe —— ‘Schema électrique d'implantation

On demande :

Répondre a la question 1 de la fiche compte rendu.
Rechercher, imprimer et lire les schémas électriques
concernant le systéme gestion moteur.

Répondre a la question 2 de la fiche compte rendu.
Réaliser les mesures de contrdle des alimentations et des
masses.

Répondre aux questions 3 et 4 de la fiche compte rendu.
Analyser les schémas électriques du calculateur gestion
moteur.

Répondre a la question 5 de la fiche compte rendu.
L'étude complémentaire est a réaliser uniquement a la
demande du professeur.

S'informer de la fonction Power Latch » de la plupart des
calculateurs.

Répondre a la question 6 de la fiche compte rendu .
Mettre le moteur en conformité ainsi aue le poste de travail.

Ewvalluaxticeom

Etapes Auto-évaluation | Objectifs notés Savelr ot Evaluation
COMPELeNCes | professeur

Etapes 1 Collecter les données nécessaires a l'intervention Ci131 /1

Etapes 2 Identifier les mesures et controle a réaliser C222 /3

Etapes 3 Réaliser les mesures et les controles sur les organes C313 /9

Etapes 4 Structure géneral d’un systeme S22 /5

Etapes 5

Etapes 6

Respect consignes de sécurité C412 /2

NOTE FINAL

/120
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Nature du document

Centre d’intéréi

motorisation

MVM @

Eléve Eﬁ@[h]@ ﬁﬁ:@w@ﬁ” SAVOIRS ASSOCIES S22
Controler toutes les liaisons filaires d'alimentation et de masse du
calculateur
1) Identifier le véhicule et les caractéristiques moteur :

Véhicule:............ Marque : ............Modeéle: ........ Année: .........
Moteur & ..ooovvvviiiieeeeen, Type: oo

Caractéristigues

2) Rechercher les schémas électriques (schéma de principe d’implantation et de cablage) de la

gestion électronique du moteur (calculateur gestion moteur).

Surligner sur les trois schémas toutes les alimentations (12 volts en rouge, 5 volts en vert) du

calculateur ainsi gue les masses (en noir) ; ne pas s'intéresser aux liaisons capteurs, actionneurs ou

autre calculateur.

Nota Dans le doute de certaines alimentations, réaliser les mesures de la question 4.

3) Expliquer de quelle facon on peut contrdler la bonne qualité des liaisons de masse.

Nota : Les contrbles électriques (mesures de tensions, de résistances, de continuité, etc.) nécessitent l'utilisation d'une
boite & bornes ou a pannes. mais on peut procéder d'une facon différente pour préserver le cablage sans pour autant

utiliser les pique-fils (uniquement avec des connecteurs modulaires).
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Nature du document
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Eléeve Fﬁ@[}a@ {EW@W@W SAVOIRS ASSOCIES S22 %

4) Relever les tensions d'alimentation aux bornes des voies du calculateur et valider les couleurs des
alimentations et masses de la question 1.

Contrdler la bonne gualité des liaisons de masse.
Indiguer toutes les informations concernant les voies du calculateur dans le tableau ci-dessous.

ATTENTION : Ne jamais effectuer de mesure de résistance avec le calculateur connecté au faisceau,
toujours le débrancher. Risque de destruction du calculateur.

Affectation des voies du calculateur Informations entrée

. tie du calculateur ’
. Nombre de voies , . ou S‘Or : Valeurs mesurées
Voies ok st Numéro des fils  (alimentation, masse,
du calculateur du connecteur i
du connecteur signal, etc.)

5) Vérifier l'isolement, la continuité et I'absence de résistance parasite des liaisons filaires entre le
calculateur et les masses, nuis entre le calculateur et les différentes alimentations.

‘ On teste l'isolement de chaque alimentation ou masse par rapport aux
| possibilités de contact avec d'autres fils ou la carrosserie

| Exemple de test d'isolement par rapport a la masse sur une des
| alimentations du calculateur gestion moteur

| Voir schema électrique page suivante
| On teste la continuité de chaque fil d'alimentation ou de masse apres les —
I

| avoir reperés sur les schéemas électriques puis localisé sur le véhicule
I'origine du départ et d'arrivée de chaque fil.

exemple page suivante sur le scheéma electrique de princip

Exemple de test de continuité sur une des alimentations du calculateur
gestion moteur.

Peugeot 407 2.0l HDI avec le type moteur DW10BTED4

code RHR
LSymeme d’injection SIEMENS SID 803
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Sehima dlectrigue d'implaniation
Exompla de mise an relation du schima dlécingue de cAblage (page précadanta) avac @ achama aloctrigue

d'implantation (cl-dessous)
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Nature du document %
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On vérifie I'absence de résistance parasite en mesurant la chute de tension du cablage (généralement
pour les cébles de forte section, par exemple cable de démarrage), qui ne doit pas dépasser les valeurs
suivantes : 200 mV pour un fil ;100 mV pour une masse.
Dans notre cas on utilisera uniguement [ohmmetre.

Pointe de mesure nore branchee sur la voie K3 du connecteur 48

nnecte au calculateur

Mesure de la chute de tension entre le fusible de 30 amperes et

e qui signifie que le
potentie sure.
Il n'y a gonc pas de

alimentation du calculatet

6) Vérifier la fonction Power Latch » pour cela, déterminer (le temps d'alimentation du calculateur en
ayant choisi, au préalable la voie correspondante.

Nota : La fonction <i Power Latch consiste a maintenir I'alimentation principale du calculateur apreés la coupure du
contact. La durée de la fonction Power Latch ,> permet au calculateur de mémoriser les derniers états de systeme avant
gu'il ne s'endorme.

Affectation des voies . )
du capteur Affectation des voies

Numeéro du capteur : ) ) du calculateur
Informations entrée ou sortie du capteur

(alimentation, masse, signal, etc.)
Numéro Nombre de

des fils du voies et couleur
connecteur du connecteur

Voies
du calculateur

Voies
du capteur

7) Simuler et valider la fonction principale de la fonction « power Latch ». Suivre la démarche
suivante de simulation et conclure.

Déconnecter un injecteur, moteur a l'arrét, contact mis. Visualiser le défaut a I'aide d'un outil de
diagnostic.

Sortir de I'outil de diagnostic et couper le contact.

Déconnecter et reconnecter la batterie avant la fin du temps nécessaire a la fonction « Power Latch »
mesuré précédemment (normalement inférieur a quinze secondes).

Effectuer une lecture des défauts et visualiser I'absence de défaut, alors que I'on a toujours un
injecteur déconnecté.




